Deursch

Die mc:xnmc:!e Sromautnahme der Relaisplatine betragt ca. 200 mA bei 12V Versorgungsspcmnung
und 8 eingeschalteten Relais. Achten Sie doroul, dal3 lhre Spunnungsversorgung diesen
Leusfungsbedﬂrf decken kann.

3.3 AnschiuB der seriellen Steverleitung

Die Relaisplatine kann entweder einzeln oder im Verbund mit mehreren nachfolgenden
Relaisplatinen an einer seriellen Schnitistelle eines tbergeordneten Stevercompuiers betrieben wer-
den. Dabei ergibt sich eine Ringschaltung der seriellen Stevedeitung. (siche Bild 1)

Die erste Relaisplatine wird an Buchse CON2 tber ein. 9poliges Nullmodemkabel {Leitung 5 uuf
5; 2 und 3 gekreuzt, Conrad Best-Nr. 98 20 40) mit dem Steuercomputer verbunden. Statt mit
einem Nullmodemkabel kdnnen Sie die erste Platine auch direkt iber die Klemmen RXa und TXa
an den Stevercomputer anschlieBen (RXa - Daten vom Steuercomputer an die Relaisplatine, TXa -
Ruckleitung zum Steuercomputer, GND - Masse). Alle Platinen reichen nach Empfang serieller Daten -
diese an nachfolgende Glieder im Ring weiter. Die lefzte Platine stellt die Ruckkopp|ung der seriel-
len Datentbertragung her. Bei Verwendung nur einer Relaisplatine ist diese glelchzemg erstes und
letztes Glied im Verbund.

Die Steckbriicke JP3 bestimmt die Funktion jeder Picmne bezoglich der senellen Dutenubemagung

Briicke
1-2 Rickkopplung - letzte Relaisplating bzw. Elnzelplahne
2.3 Daten weitereiten - alle anderen Platinen im Verbund

" Das Weiterverbinden der seriellen Datenleitung erolgt iber die Klemmen KL10 und KLI11. Der
Sendeausgang TXb einer Relaisplatine geht auf den Empfangseingang R¥a nachfolgenden Platine;
und der Sendeausgang TXa geht auf den Emplangseingang RXb der vorhergehenden Platine.
(siche Bild 2). Verbinden Sie auch jeweils die GND-Klemmen der Relaisplatinen wie im Bild gezeigt.

3.4 AnschiuB extemer Baugruppen
Mit jedem der 8 Relais kann ein extemer Stromkreis geschaltet warden. (sishe Bild 3). Die maximal
zulassige Spannung bzw. Stromsitirke betréigh jeweils 24 V bzw. 4 A

4. Funktionsweise und prakfisches Arbeiten mit der Relc:ispluﬁné

4.1 Ansteverung der Relaisplatine - serielle Dateniibertragung

Die Dateniberragung vom iibergeordneten Steuercomputer zur ersten Relaisplatine sowie zwi-
schen den Relaisplatinen erfolgt geméB R$232-Standard mit 19200 Baud, 8 Datenbits je Byre
‘ohne Paritétsbit, mit einem Stopbit und ohne Handshake,

Aut jeder Relaisplatine arbeitet ein Mikrocontroller, welcher serelle Kommandodaten empfangt, aus-
weret und gegebenenfalls weitedeitet. Die Kommandos werden vom ibergeordneten
Steuercomputer (zB. PC) erzeugh Awf jedes c:usgefuhrre Kommando gibt der Relaisplatinen-
Controller eine Antwart

Kommandos und Antworten bestehen jeweils aus einer Folge von 4 By'res




Deutsch

Kommando 0 - NOP

Hinweis: Beachten Sle, daB dieses Kommando eine Fehlermeldung (CMD=255) als Antwort
erzeugth. ‘

Das NOP-Kommande kann for Prifzwecke verwendet werden.

Kommando 1 - Initialisierong

Die Relaisplatine tbemimmt die Adresse im Rahmen als die nun eigene. Im Antwortrahmen gibt der
Info-Wert Auskunft Gber die Version der Mikrocontroller-Software.

Nach Absenden des Antwortrahmens erzeugt der Controller ein Initialisisrungskommando mit einer
um 1 erhohten Adresse und gibt dieses an das nachfolgende Board (bzw. zurick an den
Steuercomputer im Finzelbetieb). Der Stevercomputer erhalt also bei’ N angeschlossenen
Relaishoards N+1 Antworrahmen, Dr—:-r an die erste Relaisplatine ibergebene AdreBwert muB
immer 1 sein, '

Kommandos 2 und 3 - Ports sefzen und lesen
Diese Kemmandos beziehen sich auf die Relais der Platine. Bit O im Datenwert komespondiert mit
Relais 1 (Klemme KL1), Bit 1 mit Relais 2 (Klermme KL2) usw.

Kommandos 4 und 5 - Optionen setzen und lesen

Jeder Relaisplatinencontroller bericksichrigt bei der Ausfuhmng von Broadeastkoemmandos folgen-
de Optionen:

Option “broadcast enabled” (Voreinstellung EIN). Ist diese Option ausgeschaltet, fohit der
Platinencontroller keine Broadcasts aus und gibt diese nur weiter an nachlolgende Plafinen.

Cption "block broadcast” (Voreinstellung AUS). st diese Option singeschaltel, sendet der
Platinencontroller statt des Qriginalbroadcasts ein NOP-Kommando an die nachlolgende Platine.
Fir den Optionswert in den Kammandos 4 und 5 ergeben sich folgende Kombinationen:

Wert Ausfihren von Broadcasts Blockieren von Broadcasts
0 nein : nein

1 (Vareinstellung) ja . nein

2 nein j@

3 | ja ja

5. Programmierung

Programmierung unter WINDOWS

Im Lieferumfang der Relaisplatine befindet sich keine Sofiware! Wenn Sie die Ansteuerung der
Relaisplatine nicht selbst programmieren wallen oder kénnen, emptehlen wir thnen die als Zubehor
erhéliliche Windows-Software LeC.




Relaisplatine 8-fach seris!

Diese nennen wir nachfolgend auch Rahmen oder Frame.

Rohmenaubau:  Byie O Bye 1 Byfe 2  Byte 3
Kommando  Platinenadresse  Daten  Prifsumme (XOR)

Jede Relaisplatine wird Gber ine Nummer adressiert, Die Nummer der Platine ergibt sich bei der
Initialisierung (siehe unten) automatisch aus der Lage der Platinen im seriellen Ring. (siehe Bild 1).

Hinweis: Prinzipbedingt efgeben sich bei der Kaskadierung mehrerer Relaisplatinen Datenlaufzeiten -
und zeitliche Unterschiede in der Ausfohrung der Schalivorgéinge an den verketteten Plafinen.

4,2 Welterleiten von‘ Kommandos

Der Controller einer Relaisplatine fohrt in der Regel nur Kommandos aus, die an ihn adressiert sind
(Ausnahmen siehe Inifialisierung und Broadcasting). Andere Kommandos sendet er nach der
Prifung auf Ubertragungsfehler unveréindert weiter.

4,3 Prifung auf Uberragungsfehler

Die Prufsumme in Byte 3 ergibt sich jeweils aus der Exklusiv-OderVerknipfung (XOR) von Byte O,
Byte 1 und Byte 2. Stellt der Relaisplatinenprozessor anhand der Priffsumme einen Fehler im emp-
fangenen Rahmen fest, sendet er eine 4 Byte lange Fehlermeldung:

255 - eigene Adresse - x - neve Profsumme.

Der fehlerhafre Rahmen gelangt nicht zur Ausfithrung bzw. Weitereitung.

4.4 Broadcasting
Ein Kommandorahmen mit dem AdreBwert O gilt als Broadeast {"Rundfunk - an alle”) und wird von
jeder Relaisplatine ausgefuhrt. (Ausnahme siehe unten). Nach "Ausfohrung sendet der

Platinancontroller zundchst die entsprachende Antwort. AnschlieBend regenerdert er das Broadcast-
Kommando fir die nachfelgende Platine.

4.5 Kommandos

Auf jedes ausgefithite Kommando sendet der Relaisplatinencontraller sinen Antwortrahmen:
invertierta Kommandckennung - eigene Adresse - Daten - neue Prifsumme

Kommandoliste ‘ :
Folgende Kommandos sind definiert (x steht jeweils fir "ohne Bedsutung”):

(MD Bedeutung Kommandorahmen Antwoart

0 NO OPERATION - keine Aktion (NOP) 0 - Adr.- x - XOR 285 - Adr. - x - XOR

] SEIUP - Inifialisierung S 1-Ade-x-XOR 254 - Adr. - Info - XOR
2 GET PORT - Schalizustinde abfragen 2 - Adr - x - XOR 253 - Adr. - Daten - XOR
3 SH PORT - Relais schalten 3 - Adr. - Daten - XOR ~ 252 - Adr - x - XOR

4 GET QPTION - Opticnen abfragen 4 - Adr - x - XOR 251 - Adr. - Opt. - XOR

5

SET OPTION - Opfionen sefzen 5 - Adx. - Opt. - XOR - 250 - Adr - x - YOR




Ralaisplatine 8-foch seriell

" Programmierung in Basic

Nachfolgendes BASIC-Beispiel zeigt die Ansteuerung einer Relaisplatine mit einem PC. Sie kinnen
das Pragramm unter QuickBasic (im Lieferumfang des Betriebssystems MS- DOS) eingeben, uhren

Wiinschen anpassen und ausfuhren.

Hinweis: Das Beispiel soll nur eine grobe Anleitung darstellen und zeigt nicht die Verwendung aller

Kommandaos.
C1S : CLEAR IF bz = 4 THEN GOTO checkdnme
Did inbul{BO0) RETURM
DIMv outbuf(8) CHECK VALIDITY ——--
OPEM “eam2:19200,n,8Lbin,es,ds” FOR RAMNDOM AS #1 cheddrame: -
ERRORS = "ERROR’

—— IMTERRUPT SERIAL INTERFACE ON ———
COM(Z) ON

O ERROR GO BADCOM

ON COMI2) GOSUB GETFRAME

‘o [MNIMALIZE RELAIS BOARD

PRINT "INMALIZE BOARD"

foulbuf(O) = 1: outbuf(1) = 1: cutbuf(?) - & GOSUB send-
rame

FOR delay = 1 7O 1000000 MEXT: CI5

o SWITCH RELAIS =
testslart:
r=1

it C ’

outhbul0) = 3: autbul{1) = 1: cuthul(Z) = r GOSUB sendfra-
me

FOR delay = 1 TO 1000000: NEXT: CiS
r=r*%[Fre«256 THEN GO0 o

GO0 teststart

MWLM SERIAL COMMUNICATICN IHII

'— READ 4 BYTE DAZI'AFRAME —

GEFFRN\A

inbullbz) = ASCINPUTS(Y, #1))
bz=hz+ 1

IF inbuf{0) XOR inbuf{1) XCR mbuKB) = inbul(3) THEN
ERRCRE = "OK”

bz = O PRINT "RECENVED: 5 * % inbuffQ) ™ 7 inbuf(1):. 7
*inbuf{2); = % inkuK3) © % ERRORS
PRINT = *; RETURN

’

— SEND 4 BYTE DATAFRAME  ~—

sendframe:

outbul3) = outhuk0) XOR oufbufﬁ) ¥OR outhuf{2)
sand$ = CHRS{outhuRO) + CHRSloutbuf(1)) + CHR$(0u+-
buff2)} + CHREowbuR2))

FRIMT #1, send$

PRINT 'TRANSM”TED WA outbuKO)
outbul2): " % Dutbu{{3)

RETURM

= outbuf(1) " 5

PR AR R TR TR ) ERROR HANDLER Ardu o s

BADCOM:
PRINT *
RESUME

RETURMN

ende:
EMND

6. Technische Daten
Betiebsspannung: 1115V DC
max Stomaufnahme:
Relais Schaltleistung:

200 mA bei 12 V (8 Relais emgeschaltet)
230 V AC/ 4 A ohne gesonderte Funkfions- und Sncherhantspmfung der

Gesamtapplikation sind mexe 24 V/ 4 A zulassig)

AuBenmafie: |

serelle Schnittstelle:  R5232,

160 x 100 mm (Europlatine) : |
19200 Baud, 8 Datenbits, 1 Stopbit, kein Paritatsbit, kein

Handshake, Nullmodem-Kabel zum AnschluB an den PC verwenden

7 Zubehér

passendes Gehause - Conrad Best-Nc 12 10 70

passendes Nullmodemkabel - Conrad Best-Nr. @8 20 40
PC-Solware LleC (Wing5/98/NT) - Conrad Best-Nr. 96 77 30




